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1 ЦЕЛЬ И ЗАДАЧИ ПРАКТИКИ 
 

Целью научно-исследовательской работы (НИР) является повышение каче-

ства подготовки специалистов с высшим образованием, обладающих навыками 

исследователя, широким теоретическим кругозором, способных творчески при-

менять в практической деятельности современные достижения научно-

технического прогресса в области автоматизации машиностроения. 

Основными задачами НИР являются: практическое овладение основами 

научного метода познания; приобретение навыков в постановке и самостоятель-

ном решении практических научно-технических задач; овладение основными ме-

тодами и средствами научных исследований применительно к выбранной специ-

альности; приобретение навыков планирования исследовательских работ и пуб-

личных выступлений с научными докладами; ознакомление с организацией и 

принципами работы, а, также, с результатами работ научных коллективов; содей-

ствие успешному решению актуальных научно-технических задач в области 

внедрения транспортно-технологических систем для народного хозяйства респуб-

лики. 

 

2 МЕСТО НИР В СТРУКТУРЕ  

 ОСНОВНОЙ ОБРАЗОВАТЕЛЬНОЙ ПРОГРАММЫ 
 

Учебная практика: научно-исследовательская работа относится к обязатель-

ной части учебного плана Блока 2 «Практики». 

Выполнению НИР предшествуют результаты обучения на предыдущей сту-

пени высшего профессионального образования (бакалавриат15.03.06 Мехатрони-

ка и робототехника), а также дисциплины общенаучного и профессионального 

циклов магистерской подготовки, которые отражают ценностно-смысловой ком-

понент ООП, ее предметно-содержательную и процессуально-методическую со-

ставляющие:Методология и методы научных исследований. 

Знания и умения, приобретенные при освоении НИР, реализуются студен-

том при изучении последующих дисциплин учебного плана, прохождении произ-

водственной и преддипломной практик, государственной итоговой аттестации. 

НИР во многом способствует выявлению и становлению профессиональных 

интересов будущих специалистов. Место НИР в системе подготовки специалиста 

определяется тем, что она повышает качество подготовки, углубляя методиче-

скую базу студента и давая опыт исследовательской работы. НИР формирует у 

студентов умения, знания и навыки в творческой познавательной деятельности. 

 

 

3 ВИД ПРАКТИКИ, ФОРМА И СПОСОБ ЕЁ ПРОВЕДЕНИЯ 
 

По виду практика является научно-исследовательской. 

Практика проводится непрерывно в 1, 2 и 3 семестрах. 

По способу проведения практика является стационарной и проводится на 

кафедре «Мехатронные системы машиностроительного оборудования». ГОУВПО 
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«ДОНЕЦКИЙ НАЦИОНАЛЬНЫЙ ТЕХНЧЕСКИЙ УНИВЕРСИТЕТ». 

 

В зависимости от вида научного исследования, проводимого студентом по 

теме своей выпускной квалификационной работы (теоретико-прикладная, си-

стемно-проблемная, экспериментальная, теоретико-методическая и др.), по форме 

проведения осуществляются производственно-технологические или лабораторные 

НИР. 

4 СТРУТУРА И СОДЕРЖАНИЕ ПРАКТИКИ 
 

Объем НИР в зачетных единицах и ее продолжительность в неделях (часах) 

определяются учебным планом по направлению подготовки 15.04.06 Мехатрони-

ка и робототехника (магистерская программа – «Робототехника и гибкие произ-

водственные системы») для 2022 года приема. Общая трудоёмкость НИР состав-

ляет 5 з.е. (180 часа).Научно-исследовательская работа студента (НИРС) структу-

рируется по семестрам (таблица 1), в каждом из которых выполнение научно-

исследовательской работы ориентировано на решение задач, определенных целя-

ми и задачами соответствующей программы НИРС. 

 

Таблица 1 - Распределение научно-исследовательской работы студентов по 

семестрам учебного плана 

 Распределение по семестрам, за ч. ед. (час) 

Виды работы 1 сем. 2 сем. 3 сем. 

Объём, з. е. 

(ч.) 
1,5 (54) 1,5 (54) 2,0 (72) 

Вид итогового 

контроля 

Отчет о научно- ис-

следовательской за-

боте.  

Отчет о научно- ис-

следовательской за-

боте.  

Публикация в сбор-

нике, доклад на кон-

ференции. Защита от-

чета 

 

К результатам научно-исследовательской работы в семестре выдвигаются 

следующие требования: 

- результатом научно-исследовательской работы в 1-м семестре обучения в 

магистратуре является: постановка целей и задач диссертационного исследования; 

определение объекта и предмета исследования; обоснование актуальности вы-

бранной темы и характеристика современного состояния изучаемой проблемы; 

характеристика методологического аппарата, который предполагается использо-

вать, подбор и изучение основных литературных источников, которые будут ис-

пользованы в качестве теоретической базы исследования; 

- результатом научно-исследовательской работы во 2-м семестре обучения в 

магистратуре является подробный обзор литературы по теме диссертационного 

исследования, который основывается на актуальных научно-исследовательских 

публикациях и содержит анализ основных результатов и положений, полученных 

ведущими специалистами в области проводимого исследования, оценку их при-

менимости в рамках диссертационного исследования, а также предполагаемый 
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личный вклад автора в разработку темы. Основу обзора литературы должны со-

ставлять источники, раскрывающие теоретические аспекты изучаемого вопроса, в 

первую очередь научные монографии и статьи научных журналов; 

- результатом научно-исследовательской работы в 3-м семестре обучения в 

магистратуре является сбор фактического материала для диссертационной рабо-

ты, включая разработку методологии сбора данных, методов обработки результа-

тов, оценку их достоверности и достаточности для завершения работы над дис-

сертацией, написание статьи в студенческий сборник. 

По результатам прохождения практики обучающийся в третьем семестре 

представляет на кафедру следующие документы: 

- отчёт в сброшюрованном виде по результатам прохождения практики 

(включает в том числе и результаты выполнения индивидуального задания); 

- тезисы и презентацию доклада в электронном виде. 

Текст отчета должен включать следующие основные структурные элемен-

ты: 

1. Титульный лист.  

2. Индивидуальный план учебной практики. 

3. Введение, в котором указываются: цель, задачи, место, дата начала и про-

должительность практики. 

4. Основная часть, содержащая: перечень основных работ и заданий, вы-

полненных в процессе практики, анализ полученных результатов. 

5. Заключение, включающее: описание навыков и умений, приобретенных в 

процессе практики; анализ возможности внедрения результатов практики, их ис-

пользования для разработки нового или усовершенствованного продукта или тех-

нологии; индивидуальные выводы о практической значимости проведенной рабо-

ты. 

6. Список использованных источников.  

7. Приложения, которые могут включать: иллюстрации в виде фотографий, 

графиков, рисунков, схем, таблиц; листинги разработанных и использованных 

программ; промежуточные расчеты; дневники испытаний. 

В конце каждого семестра результаты НИРС должны быть оценены науч-

ным руководителем магистранта  и доложены на заседании кафедры. Кроме того, 

магистрант при необходимости должен в конце каждого семестра публично до-

ложить о своей научно-исследовательской работе перед комиссией соответству-

ющей выпускающей кафедры.  

Форма аттестации −дифференцированный зачёт. 

Студент, который не выполнил программу практики без уважительных при-

чин, или получил неудовлетворительную оценку на итоговом зачете, отчисляется 

с университета. 

Если программа практики не выполнена студентом по уважительной при-

чине, ему может предоставляться возможность пройти практику в свободное от 

учебы время. 

 

5 ПЛАНИРУЕМЫЕ РЕЗУЛЬТАТЫ ПРОХОЖДЕНИЯ ПРАКТИКИ 
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В результате прохождения практики у обучающегося должны быть сформи-

рованы следующие компетенции:  

ОПК-2Способен применять основные методы, способы и средства получе-

ния, хранения, переработки информации в области машиностроения; 

ОПК-4Способен использовать современные информационные технологии и 

программные средства при моделировании технологических процессов; 

ОПК-11Способен организовать разработку и применение алгоритмов и со-

временных цифровых программных методов расчетов и проектирования отдель-

ных устройств и подсистем мехатронных и робототехнических систем с исполь-

зованием стандартных исполнительных и управляющих устройств, средств авто-

матики, измерительной и вычислительной техники в соответствии с техническим 

заданием, разрабатывать цифровые алгоритмы и программы управления робото-

технических систем; 

ОПК-13Способен использовать основные положения, законы и методы 

естественных наук и математики при формировании моделей и методов исследо-

вания мехатронных и робототехнических систем; 

ПК-1способностью составлять математические модели мехатронных и ро-

бототехнических систем, их подсистем, включая исполнительные, информацион-

но-сенсорные и управляющие модули, с применением методов формальной логи-

ки, методов конечных автоматов, сетей Петри, методов искусственного интеллек-

та, искусственных нейронных сетей; 

ПК-2способностью использовать имеющиеся программные пакеты и, при 

необходимости, разрабатывать новое программное обеспечение, необходимое для 

обработки информации и управления в мехатронных и робототехнических систе-

мах, а также для их проектирования; 

ПК-3готовностью к составлению аналитических обзоров и научно-

технических отчетов по результатам выполненной работы, подготовке публика-

ций по результатам исследований и разработок; 

ПК-4способностью осуществлять анализ научно-технической информации, 

обобщать отечественный и зарубежный опыт в области мехатроники и робото-

техники, средств автоматизации и управления, проводить патентный поиск; 

ПК-5способностью подготавливать технические задания на проектирование 

мехатронных робототехнических систем, их подсистем и отдельных устройств с 

использованием стандартных исполнительных и управляющих устройств, средств 

автоматики, измерительной и вычислительной техники, а также новых устройств 

и подсистем. 

В результате освоения компетенции ОПК-2, ПК-3, ПК-4 студент должен: 

знать: 

- грамматические особенности письменной и устной профессиональной коммуни-

кации, в том числе на английском языке; использовать полученные знания для 

практической деятельности в машиностроении; 

- требования и структуру отчета по результатам выполненной работы, в подготов-

ке публикаций по результатам исследований и разработок; 

- как проводить анализ научно-технической информации, обобщать отечествен-

ный и зарубежный опыт в области мехатроники и робототехники, средств автома-
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тизации и управления, проводить патентный поиск, основные положения и опре-

деления авторского и патентного права; 

 уметь: 

- профессионально использовать информационные ресурсы Интернет для написа-

ния реферата по теме магистерской работы, формирования электронной библио-

теки, списка ссылок и отчета о поиске; подготовить доклад, аннотации, резюме, 

эссе, отчета, рекламный проспект, презентацию; 

- внедрять результаты исследований и разработок, выполненных индивидуально и 

в составе группы исполнителей, оформлять заявки на предполагаемые изобрете-

ния и промышленные образцы, подготавливать отзывы и заключения на проекты 

стандартов, рационализаторские предложения и изобретения; 

- осуществлять анализ научно-технической информации, обобщать отечествен-

ный и зарубежный опыт в области мехатроники и робототехники, средств автома-

тизации и управления, проводить патентный поиск, подготовить заявку на полу-

чение охранного документа (патента); 

 владеть: 

- средствами профессионального оперативного общения; навыками работы в Ин-

тернете, порядком наполнения контекста, обработкой графической информации, 

созданием персональных сайтов; 

- способностью анализа научно-технической информации, обобщать отечествен-

ный и зарубежный опыт в области мехатроники и робототехники, средств автома-

тизации и управления; 

- способностью анализа научно-технической информации, обобщать отечествен-

ный и зарубежный опыт в области мехатроники и робототехники, средств автома-

тизации и управления. 

В результате освоения компетенции ОПК-4, ОПК-11, ПК-2 студент должен: 

знать:  

-  методы постановки задач для анализа технических систем и рабочих процессов 

математическими методами; 

- современные цифровые программные методы расчетов и проектирования от-

дельных устройств и подсистем мехатронных и робототехнических систем с ис-

пользованием стандартных исполнительных и управляющих устройств, средств 

автоматики, измерительной и вычислительной техники; 

- математические и процессные модели мехатронных и робототехнических си-

стем, их подсистем, включая исполнительные, информационно-сенсорные и 

управляющие модули; 

уметь: 

- разрабатывать математические и процессные модели объектов и процессов раз-

личной физической природы; 

- разрабатывать новое программное обеспечение, необходимое для обработки ин-

формации и управления в мехатронных и робототехнических системах 

владеть: 

- методами постановки задач для анализа технических систем и рабочих процес-

сов математическими методами; 
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- методикой разработки алгоритмов и современных цифровых программных ме-

тодов расчетов и проектирования отдельных устройств и подсистем мехатронных 

и робототехнических и их подсистем с использованием стандартных исполни-

тельных и управляющих устройств, средств автоматики, измерительной и вычис-

лительной техники, обработки полученных результаты с применением современ-

ных информационных технологий и технических средств в соответствии с техни-

ческим заданием, разрабатывать цифровые алгоритмы и программы управления 

робототехнических систем; 

- способностью использовать имеющиеся программные пакеты и, при необходи-

мости, разрабатывать новое программное обеспечение, необходимое для обработ-

ки информации и управления в мехатронных и робототехнических системах, а 

также для их проектирования; 

В результате освоения компетенции ОПК-13, ПК-1, ПК-5 студент должен: 

знать:  

- основные положения, законы и методы естественных наук и математики при 

формировании моделей и методов исследования мехатронных и робототехниче-

ских систем; 

- математические модели мехатронных и робототехнических систем, их подси-

стем, включая исполнительные, информационно-сенсорные и управляющие мо-

дули, с применением методов формальной логики, методов конечных автоматов, 

сетей Петри, методов искусственного интеллекта, нечеткой логики, искусствен-

ных нейронных сетей; 

- устройство и управление технологического оборудования с ЧПУ гибких произ-

водственных систем, компоновку гибких производственных систем мехатронных 

и робототехнических систем различного назначения, включая исполнительные, 

информационно-сенсорные и управляющие модули, этапы проектирования и 

средства их автоматизации; 

уметь: 

- использоватьзаконы и методы естественных наук и математики при формирова-

нии моделей и методов исследования мехатронных и робототехнических систем, 

включая исполнительные, информационно-сенсорные и управляющие модули, с 

применением методов формальной логики, методов конечных автоматов; 

- разрабатывать математические и процессные модели мехатронных и робототех-

нических систем, их подсистем, включая исполнительные, информационно-

сенсорные и управляющие модули; 

-разработать техническое задание на проектирование с использованием стандарт-

ных исполнительных и управляющих устройств, средств автоматики, измери-

тельной и вычислительной техники, а также новых устройств и подсистем; 

владеть: 

- навыками составлением моделей, анализом информационных источников в об-

ласти робототехники и мехатроники с применением естественных наук и матема-

тики, методами проведения экспериментов и анализа результатов; 

- специальными математическими методами и программными средствами для ре-

шения практических задач с применением методов формальной логики, методов 

конечных автоматов, сетей Петри, методов искусственного интеллекта, нечеткой 
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логики, генетических алгоритмов, искусственных нейронных и нейро-нечетких 

сетей. 

 

6 ФОРМА ПРОМЕЖУТОЧНОЙ АТТЕСТАЦИИ ПО ПРАКТИКЕ 
 

По результатам выполнения НИР обучающийся представляет на кафедру 

отчёт в сброшюрованном виде по результатам выполнения НИР. Отчет является 

основным документом, характеризующим работу студента во время выполнения 

НИР. 

Текст отчета должен включать следующие основные структурные элемен-

ты: 

1. Титульный лист. 

2. Введение, в котором указываются цель и задачи исследования. 

3. Основная часть, содержащая: перечень выполненных в рамках НИР ос-

новных работ и заданий, анализ полученных результатов. 

4. Заключение, включающее: описание навыков и умений, приобретенных в 

процессе выполнения НИР; анализ возможности внедрения результатов НИР, их 

использования для разработки нового или усовершенствованного продукта или 

технологии; индивидуальные выводы о практической значимости проведенной 

работы. 

5. Список использованных источников. 

6. Приложения, которые могут включать: иллюстрации в виде фотографий, 

графиков, рисунков, схем, таблиц; промежуточные расчеты; дневники испытаний. 

Рекомендуемый объем отчета – 15 - 20 страниц. Отчет должен быть сшит. 

Защита отчёта по НИР проводится в установленные сроки. Защита включа-

ет в себя выступление обучающегося с информацией о проделанной работе, а 

также ответы на вопросы преподавателя. 

Форма аттестации – зачёт в 5,6,7 семестре и дифференцированный зачёт в 8 

семестре. 

 

7 ФОНД ОЦЕНОЧНЫХ СРЕДСТВ ДЛЯ ПРОВЕДЕНИЯ  

ПРОМЕЖУТОЧНОЙ АТТЕСТАЦИИ ОБУЧАЮЩИХСЯ ПО ПРАКТИКЕ 

 

Итоговое оценивание результатов выполнения НИР обучающимся может 

складываться из оценивания основных видов работ, предусмотренных при вы-

полнении НИР. Распределение максимального количества баллов по оценивае-

мым видам работ представлено в таблице. 

 

Оцениваемые виды работ Максимальное количество 

 баллов 

Выполнение индивидуального задания по НИР 40 

Содержание отчёта по НИР 40 

Защита отчёта по НИР 20 

Итого 100 
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Характеристика результатов прохождения обучающимся НИР по принятой 

в Университете системе оценивания имеет вид: 

«Зачтено» А (90-100) – содержание и оформление отчета по НИР полностью 

соответствуют предъявляемым требованиям, студент характеризуется руководи-

телем положительно, ответы на вопросы по программе НИР полные и точные, ин-

дивидуальное задание выполнено без замечаний. 

«Зачтено» В (80-89) – выполнены основные требования по выполнению 

НИР при наличии несущественных замечаний по содержанию и форме отчета, 

студент характеризуется руководителем положительно, в ответах на вопросы по 

программе НИР обучающийся допускает определенные неточности, хотя в целом 

отвечает уверенно и имеет твердые знания, индивидуальное задание выполнено с 

незначительными замечаниями. 

«Зачтено» С (75-79) – знания и приобретенные практические навыки обу-

чающегося удовлетворяют основным требованиям по выполнению НИР, студент 

характеризуется руководителем положительно, в ответах на вопросы по програм-

ме НИР обучающийся допускает неточности, но в целом, демонстрирует доста-

точно хорошие знания, выполненное индивидуальное задание имеет незначитель-

ные замечания. 

«Зачтено» D (70-74) – изложение материала в отчёте достаточно полное, но 

имеют место отдельные погрешности, студент характеризуется руководителем 

положительно, в ответах на вопросы обучающийся не всегда демонстрирует по-

нимание связи теоретического материала с практическими вопросами, по индиви-

дуальному заданию имеются отдельные замечания. 

«Зачтено» Е (60-69) – имеются замечания по полноте изложения и оформ-

лению материала в отчёте, студент характеризуется руководителем положитель-

но, при ответах на вопросы студент допускает ошибки, индивидуальное задание 

выполнено с замечаниями. 

«Незачтено» FX (35-59) – в отчете освещены не все разделы программы 

НИР, выявлены значительные пробелы в усвоении основного программного мате-

риала, неумение пользоваться теоретическими знаниями на практике, по индиви-

дуальному заданию имеются существенные замечания. 

«Незачтено» F (0-34) – отчет по результатам выполнения НИР неполный, с 

существенными замечаниями по изложенному материалу, на вопросы обучаю-

щийся не дает удовлетворительных ответов, индивидуальное задание не выпол-

нено.
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8 УЧЕБНО-МЕТОДИЧЕСКОЕ И ИНФОРМАЦИОННОЕ ОБЕСПЕЧЕНИЕ 

ПРАКТИКИ 

 

Учебно-методическое и информационное обеспечение практики должно 

включать следующие компоненты. 

8.1 Основная литература: 

1. Кремлев А.С. Моделирование и программирование робототехниче-

ских комплексов [Электронный ресурс] / А. С. Кремлев, К. А. Зименко, А. С. Бор-

гуль ; А.С. Кремлев, К.А. Зименко, А.С. Боргуль. - 5 Мб. - Санкт-Петербург : 

[б.и.], 2013. - 1 файл. - Систем. требования: AcrobatReader. 

http://ed.donntu.org/books/cd5658.pdf 

2. Попов, А.Н. Датчики технологических машин  [Электронный ресурс] /  

А.Н. Попов  [и др.]. – СПб.:БХВ-Петербург, 2017. – 145 с.– 1 файл. – Системные 

требования: WinDjWiewhttp://ed.donntu.org/books/cd5832.pdf 

3. Сандалов, В.М. Моделирование электромеханических систем и техно-

логических комплексов: учебное пособие [Электронный ресурс] / В.М. Сандалов, 

С.Н. Трофимова.  – Челябинск: Издательский центр ЮУрГУ, 2011. – 103 с. – 1 

файл. – Системные требования: AcrobatReader. Режим доступа: 

http://ed.donntu.org/books/19/cd9030.pdf 

 

8.2 Дополнительная литература: 

4. Чемодуров, В.Т. Моделирование систем [Электронный ресурс] : мо-

нография / В. Т. Чемодуров, Э. В. Литвинова ; ФГАОУ ВО «Крымский федераль-

ный университет им. В.И. Вернадского» Академия строительства и архитектуры. - 

4,5 Мб. - Симферополь : ИТ «АРИАЛ», 2016. - 1 файл. - Систем. требования: 

AcrobatReader. http://ed.donntu.org/books/17/cd6663.pdf 

5. Ткалич, В. Л. Патентоведение и защита интеллектуальной собствен-

ности [Электронный ресурс] :учебн. пособие для вузов / В. Л. Ткалич, Р. Я. Лаб-

ковская, О. И. Пирожникова, А. Г. Коробейников ; Университет ИТМО. - 1,9 Мб. - 

Санкт-Петербург : Университет ИТМО, 2015. - 1 файл. - Систем. требования: 

AcrobatReader. http://ed.donntu.org/books/17/cd6526.pdf 

6. Пятибратов, Г.Я. Моделирование электромеханических систем: Учеб-

ное пособие [Электронный ресурс] / Г.Я. Пятибратов, Д.В. Барыльник. – 996 Кб. – 

Новочеркасск: Юж.-Рос. гос. политехн. ун-т, 2013. – 103 с. – 1 файл. – Системные 

требования: AcrobatReader. – Режим доступа: 

http://ed.donntu.org/books/20/cd9976.pdf. 

8.3 Учебно-методические издания, разработанные в ГОУВПО «ДОН-

НТУ»: 

7. Методические указания к выполнению научно-исследовательской ра-

боты студентов : для обучающихся всех форм обучения направления подготовки 

http://ed.donntu.org/books/cd5658.pdf
http://ed.donntu.org/books/cd5832.pdf
http://ed.donntu.org/books/19/cd9030.pdf
http://ed.donntu.org/books/17/cd6663.pdf
http://ed.donntu.org/books/17/cd6526.pdf
http://ed.donntu.org/books/20/cd9976.pdf
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15.04.06 «Мехатроника и робототехника» магистерской программы «Робототех-

ника и гибкие производственные системы» / ГОУВПО «ДОННТУ», Каф. ме-

хатронных систем машиностроительного оборудования ; сост.: А.Д. Молчанов, 

В.В. Гусев. – Донецк : ДОННТУ, 2019. – 16 с.(доступ через личный кабинет студента) 

 

Электронно-информационные ресурсы 

ЭБС ДОННТУ – http://donntu.org/library 

ЭБС IPR SMART ¬¬ http://www.iprbookshop.ru. 

9 МАТЕРИАЛЬНО-ТЕХНИЧЕСКОЕ ОБЕСПЕЧЕНИЕ ПРАКТИКИ 

 

Места проведения практики:  

Учебная лаборатория № 6.202 учебный корпус 6 для проведения лаборатор-

ных занятий. Компьютер Athlon 3500/2*512/250Компьютер Athlon 3500/512/160-

4ПК arduino (Лицензия GNU LGPL v2.1), GPSS WorldStudent (Лицензия GNU 

LGPL v3), PascalABC.NET (Лицензия GNU LGPL v3), T-FLEX72 (ЛицензияGNU 

LGPL v3), AnyLogic (Лицензия GNU LGPL v3), SmathStudio (ЛицензияGNU LGPL 

v3), V-Rep (Лицензия GNU LGPL v3), SciLab (Лицензия GNU LGPL v2), 

LibroOffice 4.3.0 (Лицензия GNU LGPL v3), UltimakerCura (Лицензия GNU LGPL 

v3), MozillaFirefox (лицензияMPL2.0), Manjari 17 (ЛицензияGNULGPLv3). 

3. Помещения для самостоятельной работы с возможностью подключе-

ния к сети "Интернет" и обеспечением доступа в электронную информационно-

образовательную среду организации: аудитория №6.212 (Компьютерная техника с 

возможностью подключения к сети «Интернет» и обеспечением доступа в элек-

тронную информационно-образовательную среду (ЭИОС ДОННТУ) и электрон-

но-библиотечную систему (ЭБС IPRbooks), а также возможностью индивидуаль-

ного неограниченного доступа обучающихся в ЭБС и ЭИОС посредством Wi-Fi с 

персональных мобильных устройств. . Компьютер(с/б) IntelCore 2Duo E8200 

2.66/2Gb/320Gb/монитор22 - 4ПК: arduino (Лицензия GNU LGPL v2.1), GPSS 

WorldStudent (Лицензия GNU LGPL v3), PascalABC.NET (Лицензия GNU LGPL 

v3), T-FLEX72 (Лицензия GNU LGPL v3), AnyLogic (Лицензия GNU LGPL v3), 

SmathStudio (Лицензия GNU LGPL v3), V-Rep (Лицензия GNU LGPL v3), SciLab 

(ЛицензияGNU LGPL v2), LibroOffice 4/3.0 (ЛицензияGNU LGPL v3), 

UltimakerCura (Лицензия GNU LGPL v3), MozillaFirefox (лицензияMPL2.0), 

Manjari 17 (Лицензия GNULGPLv.  

 


